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1. Òåõíèêà áåçîïàñíîñòè

1.1 Îáëàñòü ïðèìåíåíèÿ Ýëåêòðîïðèâîäû AUMA ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ óïðàâëåíèÿ ïðîìûøëåííîé
àðìàòóðîé, íàïðèìåð: êëàïàíàìè, çàäâèæêàìè, çàñëîíêàìè, êðàíàìè è äð.
Ïðè èñïîëüçîâàíèè èçäåëèÿ â äðóãèõ öåëÿõ íåîáõîäèìî ïðîêîíñóëüòèðîâàòüñÿ
ñ çàâîäîì-èçãîòîâèòåëåì. Çàâîä-èçãîòîâèòåëü íå íåñåò îòâåòñòâåííîñòè çà
âîçìîæíûé óùåðá, ïðè÷èíåííûé ïðè èñïîëüçîâàíèè îáîðóäîâàíèÿ íå ïî
íàçíà÷åíèþ. Âñÿ îòâåòñòâåííîñòü â ýòîì ñëó÷àå âîçëàãàåòñÿ íà ïîòðåáèòåëÿ.
Ê óñëîâèÿì ïðàâèëüíîé ýêñïëóàòàöèè îòíîñèòñÿ òàêæå ñîáëþäåíèå ýòîé
èíñòðóêöèè.

1.2 Ââîä â ýêñïëóàòàöèþ
(ïîäêëþ÷åíèå)

Ïðè ýêñïëóàòàöèè ýëåêòðè÷åñêèõ ìåõàíèçìîâ íåêîòîðûå óçëû íàõîäÿòñÿ ïîä
íàïðÿæåíèåì. Îáñëóæèâàíèå ýëåêòðè÷åñêèõ óñòàíîâîê èëè ïðîìûøëåííûõ
ñðåäñòâ äîëæíî îñóùåñòâëÿòüñÿ ñîãëàñíî ýëåêòðîòåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì
ñïåöèàëèñòîì-ýëåêòðèêîì èëè ïîä÷èíåííûì åìó ïåðñîíàëîì ïîñëå
ïðîõîæäåíèÿ ñîîòâåòñòâóþùåãî èíñòðóêòàæà.

1.3 Òåõíè÷åñêîå îáñëóæèâàíèå Ñîáëþäàéòå óêàçàíèÿ ïî òåõíè÷åñêîìó óõîäó, ò.ê. â ïðîòèâíîì ñëó÷àå
íàä¸æíàÿ ðàáîòà ýëåêòðîïðèâîäîâ / áëîêà óïðàâëåíèÿ íå ãàðàíòèðóåòñÿ.

1.4 Ïðåäóïðåäèòåëüíûå óêàçàíèÿ Íåñîáëþäåíèå òåõíèêè áåçîïàñíîñòè ìîæåò ïðèâåñòè ê òÿæåëûì òðàâìàì
èëè ìàòåðèàëüíîìó óùåðáó. Îáñëóæèâàþùèé ïåðñîíàë äîëæåí áûòü
îçíàêîìëåí ñî âñåìè ïðåäóïðåæäåíèÿìè, óêàçàííûìè â ýòîé èíñòðóêöèè.
Ïðåäïîñûëêîé ê áåçóïðå÷íîé è íàäåæíîé ðàáîòå ýëåêòðîïðèâîäîâ ÿâëÿåòñÿ
íàäëåæàùàÿ òðàíñïîðòèðîâêà, õðàíåíèå, óñòàíîâêà è ìîíòàæ, à òàêæå
êâàëèôèöèðîâàííûé ââîä â ýêñïëóàòàöèþ.
Íàèáîëåå îòâåòñòâåííûå îïåðàöèè âûäåëåíû ñîîòâåòñòâóþùåé
ïèêòîãðàììîé ñî ñëåäóþùèìè çíà÷åíèÿìè:

Çíà÷åíèå çíàêà: Âíèìàíèå!
Çíàêîì «Âíèìàíèå» îòìå÷àþòñÿ äåéñòâèÿ èëè îïåðàöèè, êîòîðûå
ñóùåñòâåííî âëèÿþò íà ïðàâèëüíîñòü ðàáîòû ýëåêòðîïðèâîäà.
Íåñîáëþäåíèå ýòèõ óêàçàíèé ìîæåò ïðè îïðåäåëåííûõ îáñòîÿòåëüñòâàõ
ñòàòü ïðè÷èíîé íåèñïðàâíîñòåé.

Çíà÷åíèå çíàêà: Ýëåêòðîñòàòè÷åñêè ÷óâñòâèòåëüíûå óçëû!
Åñëè ýòîò çíàê ñòîèò íà ïëàòàõ, òî ýòî çíà÷èò, ÷òî íà ïëàòàõ íàõîäÿòñÿ
ýëåìåíòû, êîòîðûå ìîãóò áûòü ïîâðåæäåíû èëè ïîëíîñòüþ âûéòè èç ñòðîÿ
âñëåäñòâèå ýëåêòðîñòàòè÷åñêîãî ðàçðÿäà. Ïîýòîìó ïðè ðåãóëèðîâêå,
èçìåðåíèè èëè çàìåíå ïëàòû íåîáõîäèìî íåïîñðåäñòâåííî ïåðåä íà÷àëîì
ðàáîò ïðèêîñíóòüñÿ ê çàçåìë¸ííîé, ìåòàëëè÷åñêîé ïîâåðõíîñòè, íàïðèìåð,
ê êîðïóñó, ÷òîáû ñíÿòü íàêîïëåííîå ýëåêòðîñòàòè÷åñêîå íàïðÿæåíèå.

Çíà÷åíèå çíàêà: Îñòîðîæíî!
Çíàê «Îñòîðîæíî» óêàçûâàåò íà äåéñòâèÿ è îïåðàöèè, êîòîðûå â ñëó÷àå
íåïðàâèëüíîãî âûïîëíåíèÿ ìîãóò ïðèâåñòè ê òðàâìå ÷åëîâåêà èëè
íàíåñåíèþ ìàòåðèàëüíîãî óùåðáà.

2. Êðàòêîå îïèñàíèå Ýëåêòðîïðèâîäû AUMA ïðåäñòàâëÿþò ñîáîé ìîäóëüíóþ êîíñòðóêöèþ.
×åðâÿ÷íûé ðåäóêòîð ðàçìåùåí â êîðïóñå ïðèâîäà, ê êîòîðîìó òàêæå
êðåïèòñÿ ýëåêòðîäâèãàòåëü.
Ýëåêòðîïðèâîäû ðàáîòàþò îò ýëåêòðîìîòîðà è óïðàâëÿþòñÿ ÷åðåç áëîê
AUMA MATIC Modbus. Áëîê óïðàâëåíèÿ âõîäèò â êîìïëåêò ïîñòàâêè.
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3. Ýëåêòðè÷åñêîå
ïîäêëþ÷åíèå

.Îáñëóæèâàíèå ýëåêòðè÷åñêèõ óñòàíîâîê èëè

ïðîìûøëåííûõ ñðåäñòâ äîëæíî îñóùåñòâëÿòüñÿ ñîãëàñíî

ýëåêòðîòåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì ñïåöèàëèñòîì-

ýëåêòðèêîì èëè ïîä÷èíåííûì åìó ïåðñîíàëîì ïîñëå

ïðîõîæäåíèÿ ñîîòâåòñòâóþùåãî èíñòðóêòàæà..Ïðè ñîåäèíåíèè ïðîâîäîâ ñëåäóåò ñîáëþäàòü íîðìû

ïðîâåäåíèÿ ðàáîò ïðè ïîñòðîåíèè ñåòè Modbus.

(Ñïèñîê ñïðàâî÷íîé ëèòåðàòóðû ñì. â ïðèëîæåíèè À)

Ïðè ìîíòàæå ïðîâîäîâ îáðàùàéòå âíèìàíèå íà ýëåêòðîìàãíèòíóþ
ñîâìåñòèìîñòü:
Øèíà è ñèãíàëîïðîâîäÿùèå ëèíèè ÷óâñòâèòåëüíû ê ïîìåõàì.
Ïðîâîäà ýëåêòðîìîòîðà ñîçäàþò ïîìåõè..×óâñòâèòåëüíûå ê ïîìåõàì è ïîìåõîñîçäàþùèå ëèíèè ðàñïîëàãàòü êàê

ìîæíî äàëüøå äðóã îò äðóãà..Ïîìåõîóñòîé÷èâîñòü øèíû è ñèãíàëîïðîâîäÿùèõ ëèíèé ïîâûøàåòñÿ, åñëè
èõ ðàçìåñòèòü â íåïîñðåäñòâåííîé áëèçîñòè îò êîðïóñà («çåìëè»)..Ïî âîçìîæíîñòè èçáåãàéòå äëèííûõ ïðîâîäîâ èëè ñòàðàéòåñü ðàñïîëàãàòü
èõ â çîíå ñ íèçêèì óðîâíåì ïîìåõ..Ñòàðàéòåñü, ÷òîáû ïîìåõîñîçäàþùèå è ÷óâñòâèòåëüíûå ê ïîìåõàì ëèíèè
íå ðàñïîëàãàëèñü ïàðàëëåëüíî äðóã äðóãó íà äëèííûõ ó÷àñòêàõ.

3.1 Ïîäêëþ÷åíèå ê ýëåêòðîñåòè (ñòàíäàðò)
Äëÿ âçðûâîçàùèùåííîãî èñïîëíåíèÿ (òèïîâîå îáîçíà÷åíèå: AMExB/
AMExC) ñì. ñòð. 8 è ñòð. 10.

.Ïðîâåðèòü ñîîòâåòñòâèå íàïðÿæåíèÿ, òîêà è ÷àñòîòû ñåòè ïèòàíèÿ òåõíè÷åñêèì
òðåáîâàíèÿì ýëåêòðîìîòîðà (ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó íà ýëåêòðîìîòîðå)..Îòêðóòèòü áîëòû (50.01) (ðèñ. A-1) è ñíÿòü áîêñ ïîäêëþ÷åíèÿ..Îòâåðíóòü áîëòû (51.01) è ñíÿòü êîëîäêó (51.0) ñî øòåïñåëüíîé êðûøêè (50.0)..Çàêðåïèòü íà ñîåäèíèòåëüíûõ êàáåëÿõ ñîîòâåòñòâóþùèå ðàçúåìû.
(Óêàçàííàÿ íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå ñòåïåíü çàùèòû ãàðàíòèðóåòñÿ òîëüêî
ïðè ïðèìåíåíèè ñîîòâåòñòâóþùèõ êàáåëüíûõ ðàçúåìîâ)..Íåèñïîëüçóåìûå êàáåëüíûå âûâîäû ñëåäóåò çàêðûòü ñîîòâåòñòâóþùèìè
çàãëóøêàìè..Ïîäñîåäèíèòü ïðîâîäà ñîãëàñíî ñõåìå ïîäêëþ÷åíèé.
Ñîîòâåòñòâóþùàÿ ñõåìà ïîäêëþ÷åíèé âìåñòå ñ èíñòðóêöèåé ïî
ýêñïëóàòàöèè ïîñòàâëÿåòñÿ â ïðî÷íîé óïàêîâêå, êîòîðàÿ çàêðåïëÿåòñÿ
íà ìàõîâèêå ïðèâîäà. Ïðè îòñóòñòâèè ýëåêòðè÷åñêîé ñõåìû åå ìîæíî
çàïðîñèòü â ñîîòâåòñòâèè ñ íîìåðîì ïîðó÷åíèÿ (ñì. òèïîâóþ òàáëè÷êó)
èëè çàãðóçèòü ñ âåáóçëà www.auma.com

Äëÿ çàùèòû îò âîçäåéñòâèé îêðóæàþùåé ñðåäû è äëÿ ïðåäîòâðàùåíèÿ
êàñàíèé ýëåêòðè÷åñêèõ êîíòàêòîâ ïðè îòêðûòîì êîæóõå ïîñòàâëÿåòñÿ
äîïîëíèòåëüíàÿ ðàìà (ñì. ðèñê À-2).
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Ðèñ. A-1: Ïîäêëþ÷åíèå ê ñåòè

50.0

50.01

51.0

51.01

Ðèñ. A-2: Çàùèòíàÿ ðàìà
(âñïîìîãàòåëüíîå îáîðóäîâàíèå)

Çàùèòíàÿ ðàìà

Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè Êëåììû ñèëîâîãî íàïðÿæåíèÿ1) Çàùèòíûé ïðîâîä Êîíòàêòû óïðàâëåíèÿ

Êîë-âî êîíòàêòîâ ìàêñ. 6 (3 âñòàâëåíû) 1 (îïåðåæàþùèé êîíòàêò) 50 âûâîäîâ/ðàçúåìîâ
Íàèìåíîâàíèå U1, V1, W1, U2, V2, W2 1-50
Íàïðÿæåíèå ìàêñ. 750 V – 250 V
Íîìèíàëüíûé òîê ìàêñ. 25 A – 16 À
Òèï ïîäêëþ÷åíèÿ íà ñòîðîíå
êëèåíòà Áîëò. ñîåäèíåíèå Áîëò. ñîåäèíåíèå äëÿ

ïðîóøèíû Áîëò. ñîåäèíåíèå

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ìàêñ. 6 ìì2 6 ìì2 2,5 ìì2

Ìàòåðèàë: Èçîëèðîâàííûéêîðïóñ Ïîëèàìèä Ïîëèàìèä Ïîëèàìèä

Êîíòàêòû ëàòóíü (Ms) ëàòóíü (Ms) ëóæåíàÿ èëè ïîçîëî÷åííàÿ
(ìîäèô.)

1) Ïîäõîäèò äëÿ ìåäíûõ ïðîâîäîâ. Ïðè èñïîëüçîâàíèè àëþìèíèåâûõ ïðîâîäîâ îáðàòèòåñü çà êîíñóëüòàöèåé â êîìïàíèþ AUMA.

Òàáëèöà 1: òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè øòåêåðíîãî ðàçúåìà AUMA äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ øèíû



3.2 Ïîäêëþ÷åíèå øèíû
(ñòàíäàðòíîå èñïîëíåíèå)

Äëÿ âçðûâîçàùèùåííîãî èñïîëíåíèÿ (òèïîâîå îáîçíà÷åíèå: AMExB/
AMExC) ñì. ñòð. 8 è ñòð. 10.
Â èñïîëíåíèè äëÿ îïòîâîëîêîííîé ïåðåäà÷è (ïî îïòîâîëîêîííîìó êàáåëþ)
ñìîòðè îòäåëüíóþ èíñòðóêöèþ ïî ýêñïëóàòàöèè «AUMA MATIC AM 01.1/
AM 02.1 äëÿ îïòîâîëîêîííîé ïåðåäà÷è».

.Ïîäêëþ÷èòü øèííûé êàáåëü. Ñìîòðèòå ðèñóíêè îò Â-1 äî Â-4.

Ñ ïîìîùüþ ïåðåêëþ÷àòåëåé (S1) è (S2) ïîäêëþ÷àåòñÿ îêîíå÷íàÿ íàãðóçêà
äëÿ êàíàëà 1 è êàíàëà 2. Ïðè ïîñòàâêå ïåðåêëþ÷àòåëü óñòàíîâëåí â
ïîëîæåíèè ‘OFF’ (ÂÛÊË).

Îêîíå÷íàÿ íàãðóçêà ïîäêëþ÷àåòñÿ (ïîëîæåíèå «ON» - ÂÊË)
òîëüêî, åñëè ïðèâîä ÿâëÿåòñÿ ïîñëåäíèì àáîíåíòîì â
ìàãèñòðàëè Modbus.
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Ðèñ. B-1: Ñîåäèíèòåëüíàÿ ïëàòà (ñòàíäàðòíîå èñïîëíåíèå)

S1
ïîäêëþ÷åíèå øèíû

êàíàë 1

ïîäêëþ÷åíèå
êàíàë 1

ýêðàíèðîâàíèå

S2
ïîäêëþ÷åíèå
øèíû êàíàë 2
(ìîäèô.)

ïîäêëþ÷åíèå
êàíàël 2
(ðåçåðâ)

ýêðàíèðîâàíèå

X1

P/B N/A N/A5V P/B GND

B A AB

Ðèñ. B-2: Ïîäêëþ÷åíèå (ñòàíäàðòíîå èñïîëíåíèå)

îò ïðåäûäóùåãî ê ñëåäóþùåìó
óñòðîéñòâó Modbus

êàíàë 1

S1
ON Øèííîå îêîí÷àíèå êàíàë 1 ÂÊË
OFF Øèííîå îêîí÷àíèå êàíàë 1 ÂÛÊË

S2
ON Øèííîå îêîí÷àíèå êàíàë 2 ÂÊË (ìîäèô.)
OFF Øèííîå îêîí÷àíèå êàíàë 2 ÂÛÊË (ìîäèô.)

Òàáëèöà 2: Ïîëîæåíèÿ ïåðåêëþ÷àòåëåé S1 è S2



3.3 Ìîíòàæ êðûøêè Ïîñëå ïîäêëþ÷åíèÿ:

.Âñòàâèòü ãíåçäîâóþ ÷àñòü (51.0) â êîðïóñ áîêñà ïîäêëþ÷åíèÿ (50.0)
è çàêðåïèòü âèíòàìè (51.01)..Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà øòåïñåëüíîå êðûøêå è êîðïóñå..Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî..Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè áåñêèñëîòíîé ñìàçêîé,
íàïðèìåð, âàçåëèíîì..Íàäåòü øòåïñåëüíóþ êðûøêó (50.0) è ðàâíîìåðíî ïðèòÿíóòü 4 áîëòà
(50.01) êðåñò-íàêðåñò..Äëÿ îáåñïå÷åíèÿ ñîîòâåòñòâóþùåé ñòåïåíè çàùèòû ïîäòÿíóòü êàáåëüíûå
ââîäû ñ ïðåäïèñàííûì ìîìåíòîì.
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Ðèñ. B-3: Ñîåäèíèòåëüíàÿ ïëàòà (äëÿ çàùèòû îò ïåðåíàïðÿæåíèÿ)

S1
øèííîå îêîí÷àíèå

êàíàë 1 1

S2
øèííîå îêîí÷àíèå
êàíàë 2

X1

1 2 3 4

Ðèñ. B-4: Ñîåäèíåíèå ñ çàùèòîé îò ïåðåíàïðÿæåíèÿ

îò ïðåäûäóùåãî ê ñëåäóþùåìó
óñòðîéñòâó Modbus

êàíàë 1

Íàçíà÷åíèå êàáåëÿ

Modbus

Ìàðêèðîâêà

ïîäêëþ÷åíèÿ

AUMA

A Íàçíà÷åíèå êàáåëÿ
Modbus

B P/B

Òàáëèöà 3: ñîåäèíåíèå êàáåëåé Modbus



3.4 Äèñòàíöèîííûé äàò÷èê Äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ äèñòàíöèîííîãî äàò÷èêà ïîëîæåíèÿ (ïîòåíöèîìåòð, RWG)
ïðèìåíÿéòå ýêðàíèðîâàííûå êàáåëÿ.

3.5 Áëîê AUMA MATIC íà
íàñòåííîì äåðæàòåëå

Áëîê AUMA MATIC ìîæíî òàê æå ìîíòèðîâàòü îòäåëüíî îò ïðèâîäà íà
íàñòåííîì äåðæàòåëå..Äëÿ ñîåäèíåíèÿ ýëåêòðîïðèâîäà ñ AUMA MATIC íà íàñòåííîì äåðæàòåëå

ñëåäóåò ïðèìåíÿòü ïîäõîäÿùèå ãèáêèå, ýêðàíèðîâàííûå êàáåëè.
(Ïîäãîòîâëåííûå äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ñîåäèíèòåëüíûå êàáåëÿ ïîñòàâëÿþòñÿ
ïî çàêàçó)..Ìàêñèìàëüíàÿ äîïóñòèìàÿ äëèíà êàáåëÿ ìåæäó AUMA MATIC è ïðèâîäîì
íå äîëæíà ïðåâûøàòü 100 ìåòðîâ..Ïðè íàñòåííîì ìîíòàæå íå äîïóñêàåòñÿ èñïîëüçîâàíèå ìîäèôèêàöèé ñî
âñòðîåííûì ïîòåíöèîìåòðîì â ïðèâîäå. Íà ìåñòå ïîòåíöèîìåòðà äîëæåí
áûòü âñòðîåí RWG..Ïîäêëþ÷àòü êàáåëè, ïðàâèëüíî ñîáëþäàÿ ïîñëåäîâàòåëüíîñòü ôàç.
Ïåðåä âêëþ÷åíèåì ïðîâåðüòå íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ.

Íà íàñòåííîì äåðæàòåëå ïðåäóñìîòðåíû øòåêåðíûå îáæèìíûå ðàçúåìû.
Äëÿ îáæèìà ñëåäóåò âîñïîëüçîâàòüñÿ ïëîñêîãóáöàìè.

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå êîíòàêòîâ äëÿ ãèáêîãî ïðîâîäà:
Ëèíèÿ óïðàâëåíèÿ: ìàêñ. îò 0,75 äî 1,5 ìì²

Ñåòü ïèòàíèÿ: ìàêñ. îò 2,5 äî 4 ìì²

Íà ïðèâîäå èìååòñÿ øòåêåð ñ ðåçüáîâûì ñîåäèíåíèåì.
Ïîäêëþ÷åíèå ê íåìó íåîáõîäèìî ïðîèçâîäèòü ñ èñïîëüçîâàíèåì îáæèìíûõ
ãèëüç (íàêîíå÷íèêîâ).

3.6 Ïðîáíûé ïóñê Ïðîâåñòè ïðîáíûé ïóñê. Ñìîòðè èíñòðóêöèè ïî ýêñïëóàòàöèè (äëÿ
ìíîãîîáîðîòíûõ SA(R) ... / íåïîëíîïîâîðîòíûõ SG ïðèâîäîâ…)

Êîíòðîëü ïóòåâîãî è ìîìåíòíîãî ïîäêëþ÷åíèÿ :

Ïðîâåðèòü íàñòðîéêó ïóòåâîãî è ìîìåíòíîãî îòêëþ÷åíèÿ, ýëåêòðîííîãî
äàò÷èêà ïîëîæåíèÿ RWG èëè ïîòåíöèîìåòðà (ìîäèôèêàöèÿ) è ïðè
íåîáõîäèìîñòè ïðîâåñòè êîððåêòèðîâêó.
Íàñòðîéêó ïðîâåñòè â ñîîòâåòñòâèè ñ èíñòðóêöèÿìè ïî ýêñïëóàòàöèè (äëÿ
ìíîãîîáîðîòíûõ SA(R) ... / íåïîëíîïîâîðîòíûõ SG ýëåêòðîïðèâîäîâ…).

Ó ïðèâîäîâ ñ îáðàòíûìè ñèãíàëàìè ïîëîæåíèÿ (RWG, ïîòåíöèîìåòð) ïîñëå
êîððåêòèðîâêè íåîáõîäèìî âûïîëíèòü êàëèáðîâî÷íîå ïåðåìåùåíèå.

Êàëèáðîâî÷íîå ïåðåìåùåíèå:.Â ýëåêòðè÷åñêîì ðåæèìå (îò êíîïîê ÎÒÊÐ è ÇÀÊÐ íà ëîêàëüíîì ïóëüòå)
ïåðåìåñòèòü ïðèâîä îäèí ðàç â êîíå÷íîå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ è îäèí ðàç
â êîíå÷íîå ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ..Åñëè ïîñëå èçìåíåíèÿ ïóòåâîãî îòêëþ÷åíèÿ íå áóäåò ïðîâåäåíà
êàëèáðîâêà, òî ïîêàçàíèÿ îáðàòíûõ ñèãíàëîâ ïîëîæåíèÿ ÷åðåç øèíó áóäóò
íåâåðíûìè. Â ñëó÷àå íåâûïîëíåííîãî êàëèáðîâî÷íîãî ïåðåìåùåíèÿ
÷åðåç øèíó áóäåò ïîäàí ñèãíàë ïðåäóïðåæäåíèÿ.
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Ðèñ. B-5: ÀÌ íà íàñòåííîì
äåðæàòåëå

ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü ê
ïðèâîäó



3.7 Ïîäêëþ÷åíèå ê ñåòè è øèíå äëÿ âçðûâîçàùèùåííîãî èñïîëíåíèÿ ñ ðàçúåìîì/êîíòàêòíîé êîëîäêîé (KP)

Ðàáîòàÿ âî âçðûâîîïàñíûõ çîíàõ, íåîáõîäèìî ñîáëþäàòü
íîðìàòèâû EN 60079-14, «Ýëåêòðîîáîðóäîâàíèå â îïàñíûõ
çîíàõ» è EN 60079-17, «Ïðîâåðêà è îáñëóæèâàíèå
ýëåêòðîîáîðóäîâàíèÿ âî âçðûâîîïàñíûõ çîíàõ».

Ïðè ïîäêëþ÷åíèè ñ ïîìîùüþ øòåêåðíîãî ðàçúåìà âçðûâîçàùèùåííîãî
èñïîëíåíèÿ (ðèñ. Ñ-1) ñåòåâîå ïîäêëþ÷åíèå îñóùåñòâëÿåòñÿ ïîñëå ñíÿòèÿ
êðûøêè (50.0) øòåêåðíîãî ðàçúåìà ÷åðåç ïðèñîåäèíèòåëüíûå çàæèìû
«EEx e» íà êëåììíîé êîëîäêå (51.0) Ïðè ýòîì âçðûâîçàùèùåííûé îòñåê
(òèï çàùèòû EEx d) îñòàåòñÿ çàêðûòûì.

.Ïðîâåðèòü ñîîòâåòñòâèå âèäà òîêà, íàïðÿæåíèÿ è ÷àñòîòû òîêà ñ äàííûìè
ýëåêòðîïðèâîäà (ñì. òèïîâóþ òàáëè÷êó íà äâèãàòåëå)..Îòêðóòèòü áîëòû (50.01) (ðèñ. Ñ-1) è ñíÿòü øòåêåðíóþ êðûøêó.

.Ïðèìåíÿòü ïîäõîäÿùèå êàáåëüíûå ðàçúåìû âî

âçðûâîçàùèòíîì èñïîëíåíèè. Ðåêîìåíäóåìûå êàáåëüíûå

ðàçúåìû ñì. â ïðèëîæåíèè Â íà ñòð. 19.

(Óêàçàííàÿ íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå ñòåïåíü çàùèòû

ãàðàíòèðóåòñÿ òîëüêî ïðè ïðèìåíåíèè ñîîòâåòñòâóþùèõ

êàáåëüíûõ ðàçúåìîâ)..Íåèñïîëüçóåìûå êàáåëüíûå âûâîäû ñëåäóåò çàêðûòü

ñîîòâåòñòâóþùèìè çàãëóøêàìè..Íà îäíó êëåììó äîïóñêàåòñÿ ïîäêëþ÷àòü íå áîëåå 2

ïðîâîäîâ ñ îäèíàêîâûì ïîïåðå÷íûì ñå÷åíèåì.

.Óäàëèòå çàùèòíóþ îáîëî÷êó êàáåëÿ íà 120 - 140 ìì.
Î÷èñòèòå ïðîâîä: äëÿ óçëà óïðàâëåíèÿ ìàêñ. íà 8 ìì, äëÿ äâèãàòåëÿ ìàêñ.
íà 12 ìì.
Äëÿ ãèáêîãî ïðîâîäà ïðèìåíÿéòå íàêîíå÷íèêè, ñîãëàñíî ñòàíäàðòó
DIN 46228..Ïîäêëþ÷èòü øèííûé êàáåëü. Ñì. ðèñ. (C-3).
Îêîíå÷íàÿ íàãðóçêà äëÿ êàíàëà 1 ïîäêëþ÷àåòñÿ ïóòåì ñîåäèíåíèÿ êëåìì
1 – 2 è 3 – 4 (ñòàíäàðòíîå èñïîëíåíèå)..Îêîíå÷íàÿ íàãðóçêà ïîäêëþ÷àåòñÿ òîëüêî, åñëè ïðèâîä ÿâëÿåòñÿ
ïîñëåäíèì àáîíåíòîì â ñåãìåíòå Modbus..Ýêðàíèðîâàííóþ çàùèòó ïðîâîäà, ðàçäåëèâ ïî äèàìåòðó, ñîåäèíèòü
ñ êàáåëüíûì ðàçúåìîì. Ðåêîìåíäàöèè ñìîòðèòå â ïðèëîæåíèè B,
íà ñòðàíèöå 19.

Ïðè ñíÿòèè ïðèâîäà ñ àðìàòóðû, íàïðèìåð, äëÿ ïðîâåäåíèÿ ñåðâèñíîãî
îáñëóæèâàíèÿ, îòêëþ÷åíèå îò ñåòè ìîæåò îñóùåñòâëÿòüñÿ áåç îòñîåäèíåíèÿ
ïðîâîäîâ (ðèñ. Ñ-2). Äëÿ ýòîãî îòêðóòèòå áîëòû (51.02) è ñíèìèòå øòåêåðíûé
ðàçúåì. Øòåïñåëüíàÿ êðûøêà (50.0) è êîíòàêòíàÿ êîëîäêà (51.0) ïðè ýòîì íå
ðàçúåäèíÿþòñÿ.

Âçðûâîçàùèùåííûé êîðïóñ! Ïåðåä îòêðûòèåì óáåäèòüñÿ â
îòñóòñòâèè âçðûâîîïàñíûõ ãàçîâ è íàïðÿæåíèÿ.

Äëÿ çàùèòû îò ïðÿìîãî êàñàíèÿ ñ êîíòàêòàìè è îò âëèÿíèÿ îêðóæàþùåé
ñðåäû ìîæíî çàêàçàòü ñïåöèàëüíóþ êðåï¸æíóþ ðàìêó (ðèñ. Ñ-2).
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Ðèñ. C-1: Ïîäêëþ÷åíèå

50.0

50.01

51.0

Ðèñ. C-2: Îòêëþ÷åíèå îò ñåòè

50.0

51.0

51.02
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Ðèñ. C-3: Ïîäêëþ÷åíèå øèíû äëÿ êàíàëà 1 (ñòàíäàðò. èñïîëíåíèå)

Ïîñëå ïðèâîäà ïîäêëþ÷åí ñëåäóþùèé óçåë

Ïðèâîä ÿâëÿåòñÿ ïîñëåäíèì óçëîì â øèíå

îò ïðåäûäóùåãî
óñòðîéñòâà Modbus
êàíàë 1

ê ñëåäóþùåìó
óñòðîéñòâó Modbus
êàíàë 1

Òåõíè÷åñêèå

õàðàêòåðèñòèêè

Êëåììû ñèëîâîãî

íàïðÿæåíèÿ1)

Çàùèòíûé ïðîâîä Êîíòàêòû óïðàâëåíèÿ

Êîë-âî êîíòàêòîâ ìàêñ. 3 1 (îïåðåæàþùèé êîíòàêò) 38 âûâîäîâ/ðàçúåìîâ
Íàèìåíîâàíèå U1, V1, W1 1-24, 31-50
Íàïðÿæåíèå ìàêñ. 550 V – 250 Â
Íîìèíàëüíûé òîê ìàêñ. 25 A – 10 A
Òèï ïîäêëþ÷åíèÿ íà
ñòîðîíå êëèåíòà Áîëò. ñîåäèíåíèå Áîëò. ñîåäèíåíèå Áîëò. ñîåäèíåíèå

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ìàêñ. 6 ìì2 6 ìì2 1,5 ìì2

Ìàòåðèàë: èçîëÿòîð ýïîêñèäíàÿ ñìîëà /
ïîëèàìèä ýïîêñèäíàÿ ñìîëà / ïîëèàìèä ýïîêñèäíàÿ ñìîëà / ïîëèàìèä

Êîíòàêòû ëàòóíü (Ms) ëàòóíü (Ms) ëóæåíàÿ ëàòóíü (Ms)
1) Ïîäõîäèò äëÿ ìåäíûõ ïðîâîäîâ. Ïðè èñïîëüçîâàíèè àëþìèíèåâûõ ïðîâîäîâ îáðàòèòåñü çà êîíñóëüòàöèåé â êîìïàíèþ AUMA.

Òàáëèöà 4: Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè øòåêåðíîãî ðàçúåìà âî âçðûâîçàùèòíîì èñïîëíåíèè ñ êëåììíîé ïëàòîé
äëÿ âçðûâîçàùèùåííîãî ïðèâîäà



3.8 Ïîäêëþ÷åíèå ê ñåòè è øèíå äëÿ âçðûâîçàùèùåííîãî èñïîëíåíèÿ ñî øòûðüêîâûì ïîäêëþ÷åíèåì (KES)

Ïðè ðàáîòå âî âçðûâîîïàñíûõ çîíàõ ñîáëþäàòü
åâðîïåéñêèå íîðìû EN 60079-14 «Ìîíòàæ ýëåêòðè÷åñêèõ
óñòàíîâîê âî âçðûâîîïàñíûõ çîíàõ» è EN 60079-17
«Êîíòðîëü è ñîäåðæàíèå ýëåêòðè÷åñêèõ óñòàíîâîê âî
âçðûâîîïàñíûõ çîíàõ».

Ïîäêëþ÷åíèå ê øèíå îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ ïîìîùüþ êëåìì (ðèñ. D-1). Îòñåê
êîíòàêòîâ âçðûâîçàùèòíûé, ñîãëàñíî ñòàíäàðòó «EEx e» (ïîâûøåííàÿ
áåçîïàñíîñòü). Áëîê óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC (êëàññ âçðûâîçàùèòû EEx d)
îñòàåòñÿ ïðè ýòîì çàêðûòûì.

.Îòâåðíóòü áîëòû (1) (ðèñ. D-1) è ñíÿòü êëåììíóþ êðûøêó.

.Ïðèìåíÿòü ïîäõîäÿùèå êàáåëüíûå ðàçúåìû âî

âçðûâîçàùèòíîì èñïîëíåíèè. Ðåêîìåíäóåìûå êàáåëüíûå

ðàçúåìû ñì. â ïðèëîæåíèè Â íà ñòð. 19.

(Óêàçàííàÿ íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå ñòåïåíü çàùèòû

ãàðàíòèðóåòñÿ òîëüêî ïðè ïðèìåíåíèè ñîîòâåòñòâóþùèõ

êàáåëüíûõ ðàçúåìîâ)..Íåèñïîëüçóåìûå êàáåëüíûå âûâîäû ñëåäóåò çàêðûòü

ñîîòâåòñòâóþùèìè çàãëóøêàìè.

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå:
Ëèíèÿ óïðàâëåíèÿ: ìàêñ. 2,5 ìì2,
Ïîäêëþ÷åíèå ýëåêòðîìîòîðà: ìàêñ. 10 ìì2,
Ðàçðåøåííûå ê ïðèìåíåíèþ øèííûå êàáåëè ñì. íà ñòð. 12.

.Ïîäêëþ÷èòü øèííûé êàáåëü ê êàíàëó 1 ñîãëàñíî ðàçâîäêå êëåìì (ðèñ. D-2).
Îêîíå÷íàÿ íàãðóçêà äëÿ êàíàëà 1 ïîäêëþ÷àåòñÿ ïóòåì ñîåäèíåíèÿ êëåìì
1 – 2 è 3 – 4..Îêîíå÷íûå íàãðóçêè ïîäêëþ÷àòü òîëüêî, åñëè ïðèâîä ÿâëÿåòñÿ ïîñëåäíèì
àáîíåíòîì â ñåãìåíòå Modbus.
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Ðèñ. D-1: øòåêåðíîå
ñîåäèíåíèå

êëåììíàÿ
êðûøêà

êëåììû

êëåììíàÿ
ïëàòà

Ðèñ. D-2: Ðàçâîäêà êîíòàêòîâ ïðè âçðûâîçàùèùåííîì èñïîëíåíèè (KES)

Ïîñëå ïðèâîäà ê øèíå
ïîäêëþ÷åí ñëåäóþùèé óçåë

Ïðåäûäóùåå Ñëåäóþùåå
óñòðîéñòâî Modbus óñòðîéñòâî Modbus

Ïðèâîä ÿâëÿåòñÿ
ïîñëåäíèì óçëîì â øèíå

Ïðåäûäóùåå
óñòðîéñòâ Modbus



3.9 Ïîäêëþ÷åíèå ðåçåðâíîé øèíû Óñòðîéñòâà AUMA Modbus ìîæíî ïîäêëþ÷àòü âòîðûì (ðåçåðâíûì) êàáåëåì
Modbus. Â ñëó÷àå ñáîÿ øèíû íà êàíàëå 1 (îáðûâ êàáåëÿ è äð.) ïîä÷èíåííîå
óñòðîéñòâî ïî îêîí÷àíèè âðåìåíè çàäåðæêè àâòîìàòè÷åñêè ïîäêëþ÷èòñÿ
÷åðåç êàíàë 2.
Ïåðåêëþ÷åíèå, òàêèì îáðàçîì, ïðîèñõîäèò ñ âðåìåííûì èíòåðâàëîì (ñì.
ðóêîâîäñòâî ïî ýêñïëóàòàöèè ïàðàìåòð 5 «Time for channel changing in 0.1s»).
Êðîìå òîãî, êîììóíèêàöèÿ îäíîâðåìåííî ïî îáîèì êàíàëàì íåâîçìîæíà.
Â ñëó÷àå ïîäêëþ÷åíèÿ ðåçåðâíîãî êàíàëà (ñì. ðóêîâîäñòâî ïî ýêñïëóàòàöèè,
ïàðàìåòð 4 «Redundancy») áëîê AUMA MATIC îñóùåñòâëÿåò ïåðåäà÷ó ïî
îáîèì êàíàëàì, à ïðèåì òîëüêî ïî àêòèâíîìó êàíàëó.

Ðåçåðâíîå ïîäêëþ÷åíèå ðàçðåøàåòñÿ ïðèìåíÿòü òîëüêî
ïîñëå ïðîâåäåíèÿ èíòåãðàöèîííîãî òåñòà ñ æåëàåìîé
ñèñòåìîé óïðàâëåíèÿ.

.Äëÿ èñïîëíåíèÿ ñ øòåêåðíûì îáæèìíûì ðàçúåìîì AUMA (ãëàâà 3.2):
Ðåçåðâíûé øèííûé êàáåëü ïîäêëþ÷àòü ê êàíàëó 2 êàê è ê êàíàëó 1
(ñì. ñõåìó ïîäêëþ÷åíèÿ íà ðèñ. Â-2)..Äëÿ âçðûâîçàùèùåííîãî èñïîëíåíèÿ ñ ðàçúåìîì/êîíòàêòíîé
êîëîäêîé (KP) (ãëàâà 3.7):
Ïðîâîä Â ïîäêëþ÷èòü ê êëåììå 6, à ïðîâîä À – ê êëåììå 7.
Îêîíå÷íàÿ íàãðóçêà äëÿ êàíàëà 2 ïîäêëþ÷àåòñÿ ïóòåì ñîåäèíåíèÿ êëåìì
5 – 6 è 7 – 8..Äëÿ âçðûâîçàùèùåííîãî èñïîëíåíèÿ ñî øòûðüêîâûì ïîäêëþ÷åíèåì
(KES) (ãëàâà 3.8):
Ïðîâîä Â ïîäêëþ÷èòü ê êëåììå 6, à ïðîâîä À – ê êëåììå 7 (ðèñ. D-2).
Îêîíå÷íàÿ íàãðóçêà äëÿ êàíàëà 2 ïîäêëþ÷àåòñÿ ïóòåì ñîåäèíåíèÿ êëåìì
5 – 6 è 7 – 8.

Íàñòðîéêà ðåçåðâíîãî øèííîãî ïîäêëþ÷åíèÿ îñóùåñòâëÿåòñÿ ïàðàìåòðàìè
4 è 5 (ñì. ðóêîâîäñòâî ïî ýêñïëóàòàöèè).
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3.10 Êàáåëü øèíû Äëÿ ïðîêëàäêè øèíû Modbus ðàçðåøàåòñÿ ïðèìåíÿòü òîëüêî êàáåëè,
ðåêîìåíäîâàííûå íîðìàòèâàìè EIA 485.

Ê îäíîìó ñåãìåíòó øèíû ìîæíî ïîäêëþ÷àòü äî 32 óñòðîéñòâ Modbus. Ïðè
ïîäêëþ÷åíèè ê îäíîé ñåòè Modbus áîëüøåãî êîëè÷åñòâà óñòðîéñòâ
íåîáõîäèìî îòäåëüíûå ñåãìåíòû ñîåäèíèòü ïîâòîðèòåëÿìè.
Øèííûé êàáåëü íóæíî ïðîêëàäûâàòü ñ ðàññòîÿíèåì ìèíèìóì 20 ñì ê
äðóãîìó êàáåëþ. Îí äîëæåí ïðîêëàäûâàòüñÿ â îòäåëüíîì, ïðîâîäÿùåì è
çàçåìëåííîì êàáåëüíîì êàíàëå.
Íåîáõîäèìî îáðàòèòü âíèìàíèå, ÷òîáû íå áûëî ðàçíîñòè ïîòåíöèàëîâ
ìåæäó îòäåëüíûìè óñòðîéñòâàìè â ñåòè Modbus (îñóùåñòâèòü óðàâíåíèå
ïîòåíöèàëîâ).

Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà ïðîâîäà áåç ðåïèòåðà ñîñòàâëÿåò 1200 ì (îò ñêîðîñòè
ïåðåäà÷è íå çàâèñèò).

Ðåêîìåíäóåìûå êàáåëè äëÿ øèíû Modbus

Âîëíîâîå ñîïðîòèâëåíèå: 135 - 165 Îì ïðè ÷àñòîòå èçìåðåíèÿ
îò 3 äî 20 ÌÃö.

Ïîãîííàÿ åìêîñòü: < 30 ïÔ/ìåòð
Äèàìåòð ïðîâîäà > 0,64 mm
Ñå÷åíèå ïðîâîäà > 0,34 ìì², ñîãëàñíî AWG 22
Ïîãîííîå ñîïðîòèâëåíèå: < 110 Îì/êì
Ýêðàíèðîâàíèå ìåäíàÿ îïëåòêà èëè îïëåòêà è ýêðàí èç ôîëüãè
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Ðèñ. E: Ïðèìåð: Modbus ñ îäíèì ñåãìåíòîì

Øèííîå
îêîí÷àíèå

Øèííîå îêîí÷àíèå
âêëþ÷åíî

Ïëàòà Modbus

AUMA MATIC
Modbus

Ñîåäèíèòåëüíàÿ
ïëàòà

2-ïðîâîäíàÿ ëèíèÿ

Óïðàâëåíèå (ìàñòåð)



3.11 Íàñòðîéêà èíòåðôåéñà Modbus

Áåñïåðåáîéíóþ ñâÿçü îáåñïå÷èâàåòñÿ òîëüêî, åñëè
íàñòðîéêà ñêîðîñòè ïåðåäà÷è, ÷åòíîñòè ñòîïîâûõ ðàçðÿäîâ
ñîîòâåòñòâóåò íàñòðîéêàì ìàñòåðà.

Íàñòðîéêà îñóùåñòâëÿåòñÿ íà ïëàòå èíòåðôåéñà Modbus.

.Îòâåðíóòü áîëòû è ñíÿòü êðûøêó (ðèñ. F-1).

13

Áëîê óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
Êðàòêîå ðóêîâîäñòâî Modbus

Ðèñ. F-1

áîëòû

Ïëàòà èíòåðôåéñà
Modbus

Ðèñ. F-2: Ïëàòà èíòåðôåéñà Modbus

çåëåíàÿ ëàìïà ãîðèò:
ADDRESS MODE âêëþ÷å

Êíîïêè:
T1 RESET
T2 MODIFY
T3 CHANGE MODE

Ëàìïû: 7 6 5 4 3 2 1 0 L1 L2 L3 L4



3.12 Íàñòðîéêà ïàðàìåòðîâ ñâÿçè

Êíîïêè:

T1 RESET
T2 MODIFY
T3 CHANGE MODE

DEFAULT MODE äëÿ èíäèêàöèè ñîñòîÿíèÿ è îñíîâíûõ ïàðàìåòðîâ,
ADDRESS MODE äëÿ íàñòðîåê àäðåñà
BAUDRATE MODE äëÿ óñòàíîâêè ñêîðîñòè ïåðåäà÷è

Ñ ïîìîùüþ êíîïêè 3 (CHANGE MODE) âûïîëíÿåòñÿ âûáîð ñëåäóþùèõ
ðåæèìîâ:
1) DEFAULT MODE îòîáðàæàåòñÿ âûêëþ÷åííîé ëàìïîé 7 (çåëåíàÿ).

Èíäèêàöèÿ ñîñòîÿíèÿ è èçìåíåíèå âèäà îòêëþ÷åíèÿ â êîíå÷íîì
ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ, ðàçðÿäîâ ÷åòíîñòè, ñòîïîâûõ ðàçðÿäîâ, à òàêæå
èíäèêàöèÿ ïàðàìåòðîâ DataExchange, State, BusActivity è LocalError.

2) ADDRESS MODE îòîáðàæàåòñÿ âêëþ÷åííîé ëàìïîé 7 (çåëåíàÿ).
Àäðåñ ìîæåò áûòü íàñòðîåí.

3) BAUDRATE MODE îòîáðàæàåòñÿ ìèãàþùåé ëàìïîé 7 (çåëåíàÿ).
Ñêîðîñòü ïåðåäà÷è ìîæíî íàñòðîèòü.
Åñëè â òå÷åíèå 30 ñåêóíä íè îäíà èç êíîïîê íå íàæèìàëàñü, èíäèêàöèÿ
ñíîâà ïåðåêëþ÷èòñÿ â ðåæèì DEFAULT MODE.

Êíîïêà MODIFY ïîçâîëÿåò óâåëè÷èâàòü ÷èñëî, ïîêàçàííîå íà ëàìïîâîé
ïàíåëè. Íîâîå çíà÷åíèå íåìåäëåííî ïðèìåíÿåòñÿ â ðåæèìå DEFAULT
MODE. Â ðåæèìàõ ADDRESS MODE è BAUDRATE MODE íîâîå çíà÷åíèå
ïðèìåíÿåòñÿ ïîñëå âûõîäà èç ýòèõ ðåæèìîâ.

3.13 Óñòàíîâêà âèäà îòêëþ÷åíèÿ â êîíå÷íîì ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ. Óñòàíîâêà ïàðàìåòðà ÷åòíîñòè è
êîëè÷åñòâà ñòîïîâûõ ðàçðÿäîâ

Åñëè êíîïêà CHANGE MODE íå íàæèìàëàñü, ñèñòåìà íàõîäèòñÿ â ðåæèìå
DEFAULT MODE (ëàìïà 7 íå ãîðèò). Ëàìïû 0, 1 è 2 ïîêàçûâàþò âåëè÷èíó
òðåõ âûøåíàçâàííûõ ïàðàìåòðîâ:

Óñòàíîâêà ýòèõ ïàðàìåòðîâ îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ ïîìîùüþ êíîïêè MODIFY.
×òîáû, íàïðèìåð, óñòàíîâèòü âèä îòêëþ÷åíèÿ â êîíå÷íîì ïîëîæåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ = ïî êðóòÿùåìó ìîìåíòó, ïàðàìåòð ÷åòíîñòè = Even Parity è êîë-âî
ñòîïîâûõ ðàçðÿäîâ = 1 Stopbit, òî ïåðâûå òðè ëàìïû äîëæíû ïîêàçûâàòü
êîìáèíàöèþ 001. Êíîïêó MODIFY íåîáõîäèìî íàæèìàòü äî òåõ ïîð, ïîêà
íå ïîÿâèòñÿ äàííàÿ êîìáèíàöèÿ. Çíà÷åíèÿ ïàðàìåòðîâ ïðèìåíÿþòñÿ
íåìåäëåííî ïîñëå óñòàíîâêè.

3.14 Íàñòðîéêà àäðåñà Modbus Óñòàíîâêà àäðåñà MODBUS îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ ïîìîùüþ êíîïîê Ò2 è Ò3.
Ïîðÿäîê óñòàíîâêè àäðåñà:

(a) Íàæàòü êíîïêó T1 CHANGE MODE (óäåðæèâàòü 1 - 2 ñåêóíäû):
çàãîðèòñÿ çåëåíàÿ ëàìïà 7 ADDRESS MODE (íå ìèãàåò), ÷òî óêàçûâàåò
íà ðåæèì ïðîãðàììèðîâàíèÿ àäðåñà Modbus.
Òåêóùèé àäðåñ Modbus îòîáðàæàåòñÿ â áèíàðíîì êîäå ëàìïàìè 6 - 0
(îò 1 äî 127).

(á) Êíîïêîé T2 MODIFY óñòàíîâèòü òðåáóåìûé àäðåñ øèíû
(çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà: slave address 2).

(â) Êàæäîå íàæàòèå êíîïêè ïåðåêëþ÷àåò çíà÷åíèå àäðåñà íà îäèí ðàçðÿä
ââåðõ. Ïîñëå àäðåñà 127 ïðîèñõîäèò ïåðåêëþ÷åíèå íà àäðåñ 1. Åñëè
êíîïêó T2 MODIFY óäåðæèâàòü íåêîòîðîå âðåìÿ (îê. 1/3 ñ) óâåëè÷åíèå
ðàçðÿäà ïðîèñõîäèò àâòîìàòè÷åñêè.
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Ëàìïà Ïàðàìåòð Ëàìïà ãîðèò Ëàìïà íå ãîðèò

0 Âèä îòêëþ÷åíèÿ â êîíå÷íîì
ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ ïî êðóòÿùåìó ìîìåíòó ïóòåâîå

1 Íàñòðîéêà ÷åòíîñòè No Parity Even Parity
2 Êîë-âî ñòîïîâûõ ðàçðÿäîâ 2 Stopbits 1 Stopbit



(ã) Ïî îêîí÷àíèè óñòàíîâêè àäðåñà Modbus íàæàòü êíîïêó Ò3, ÷òîáû âûéòè
èç ðåæèìà CHANGE MODE. Ïîñëå ýòîãî áóäåò ïðèìåíåí íîâûé àäðåñ.
Íàæàòü êíîïêó T3, ÷òîáû ïåðåéòè â ðåæèì BAUDRATE MODE. Íàæàòü
êíîïêó Ò3 åùå ðàç, ÷òîáû âåðíóòüñÿ â ðåæèì DEFAULT MODE.

(ä) Âûïîëíÿÿ îïåðàöèþ, êàê îïèñàíî â ïóíêòå (ã), êíîïêó Ò3 ìîæíî íå
íàæèìàòü. ×åðåç 30 ñåêóíä ñèñòåìà àâòîìàòè÷åñêè ïåðåêëþ÷èòñÿ èç
ðåæèìà óñòàíîâêè àäðåñà â ðåæèì DEFAULT MODE, è ïðè ýòîì áóäåò
ïðèìåíåí íîâûé àäðåñ.

3.15 Íàñòðîéêà ñêîðîñòè ïåðåäà÷è
Óñòàíîâêà ñêîðîñòè ïåðåäà÷è îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ ïîìîùüþ êíîïîê Ò2 è Ò3.
Ïîðÿäîê óñòàíîâêè àäðåñà:

(a) Íàæàòü êíîïêó T3 CHANGE MODE (óäåðæèâàòü 1 - 2 ñåêóíäû):
Ãîðèò ëàìïà 7 (íå ìèãàåò), òî åñòü àêòèâåí ðåæèì ADDRESS MODE.

(á) Íàæàòü êíîïêó T3 CHANGE MODE åùå ðàç (óäåðæèâàòü 1 - 2 ñåêóíäû):
íà÷íåò ìèãàòü ëàìïà 7, ïîêàçûâàÿ âêëþ÷åíèå ðåæèìà BAUDRATE

MODE.
(â) Êíîïêîé T2 MODIFY óñòàíîâèòü òðåáóåìóþ ñêîðîñòü ïåðåäà÷è Modbus.
(ã) Ïðè êàæäîì íàæàòèè êíîïêè Ò2 ïðîèñõîäèò ïåðåêëþ÷åíèå ñêîðîñòè

ïåðåäà÷è. Ïîñëå ìàêñèìàëüíîãî çíà÷åíèÿ 56400 áèò/ñ (1001) ïðîèçîéäåò
ïåðåêëþ÷åíèå ñíîâà íà íà÷àëüíóþ ñêîðîñòü110 áèò/ñ (0000). Åñëè êíîïêó
T2 MODIFY óäåðæèâàòü íåêîòîðîå âðåìÿ (îê. 1/3 ñ) óâåëè÷åíèå ðàçðÿäà
ïðîèñõîäèò àâòîìàòè÷åñêè. Íàñòðîéêà êîíòðîëèðóåòñÿ ïî ïåðâûì 4-ì
ëàìïàì, òàê êàê èìååòñÿ òîëüêî äåñÿòü çíà÷åíèé ñêîðîñòè ïåðåäà÷è.

(ä) Ïî îêîí÷àíèè óñòàíîâêè ñêîðîñòè ïåðåäà÷è Modbus íàæàòü êíîïêó Ò3,
÷òîáû âûéòè èç ðåæèìà íàñòðîéêè. Ñèñòåìà ïåðåêëþ÷èòñÿ â ðåæèì
DEFAULT MODE ñ íîâûì çíà÷åíèåì ñêîðîñòè ïåðåäà÷è.

(å) Âûïîëíÿÿ îïåðàöèþ, êàê îïèñàíî â ïóíêòå (ä), êíîïêó Ò3 CHANGE MODE

ìîæíî íå íàæèìàòü. ×åðåç 30 ñåêóíä ñèñòåìà àâòîìàòè÷åñêè
ïåðåêëþ÷èòñÿ èç ðåæèìà BAUDRATE MODE â ðåæèì DEFAULT MODE,
è ïðè ýòîì áóäåò ïðèìåíåíî íîâîå çíà÷åíèå ñêîðîñòè ïåðåäà÷è.
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Íàñòðîéêà Ëàìïà

3

Ëàìïà

2

Ëàìïà

1

Ëàìïà

0

Ñêîðîñòü

ïåðåäà÷è

áèò/ñ

Ïðèìå÷àíèÿ

0 0 0 0 0 110

1 0 0 0 1 300

2 0 0 1 0 600

3 0 0 1 1 1200

4 0 1 0 0 2400

5 0 1 0 1 4800

6 0 1 1 0 9600 ïî óìîë÷àíèþ

7 0 1 1 1 19200

8 1 0 0 0 38400
îòêëîíåíèå ñêîðîñòè
ïåðåäà÷è – 2,5 % !

9 1 0 0 1
56400

îòêëîíåíèå ñêîðîñòè
ïåðåäà÷è – 5 % (íå

ðåêîìåíäóåòñÿ)



4. Îïèñàíèå èíòåðôåéñà Modbus

S1.1 Ïðè èñïîëüçîâàíèè âíåøíåãî àíàëîãîâîãî âõîäà X11 AI 3/4, ïåðåêëþ÷àòåëü
S1.1 äîëæåí áûòü óñòàíîâëåí â ïîëîæåíèå «On».

S1.2 Ïåðåêëþ÷àòåëü íàñòðîéêè îáðàòíîé ñâÿçè ïî ïîëîæåíèþ ÷åðåç äàò÷èê
ïîëîæåíèÿ - ïîòåíöèîìåòð/RWG (ìîäèô.).
S1.2 = OFF: Ïðèâîä îñíàùåí ïîòåíöèîìåòðîì.
S1.2 = ON: Åñëè ïðèâîä îñíàùåí RWG (0/4 – 20 ìÀ), òî ïåðåêëþ÷àòåëü
äîëæåí áûòü óñòàíîâëåí â ýòî ïîëîæåíèå.

4.1 Èíäèêàöèÿ çàïóñêà ñèñòåìû

Ïîñëå âêëþ÷åíèÿ ñèñòåìû çàãîðàþòñÿ ëàìïû 0 -7. Ëàìïû L1 – L4 íå ãîðÿò.
Ýòî çíà÷èò, ÷òî ïëàòà çàïóùåíà áåç ñáîåâ.
×åðåç êîðîòêèé ïðîìåæóòîê âðåìåíè (îê. 1/4 ñ) çàãîðàåòñÿ ëàìïà L1 (êðàñíûé
êðóãëûé ñâåòîäèîä), à ëàìïû 0 - 7 ïî î÷åðåäè ãàñíóò. Ýòî îçíà÷àåò íà÷àëî
ðàáîòû ìèêðîêîíòðîëëåðà. Åñëè ëàìïà L1 ïîãàñëà, à ëàìïû 0 - 7
ïðîäîëæàþò ãîðåòü, òî ñëåäîâàòåëüíî ñèñòåìà íàõîäèòñÿ â ñîñòîÿíèè
ïåðåçàãðóçêè (ýòî ñîñòîÿíèå òàêæå ìîæíî âûçâàòü ïîñòîÿííûì íàæàòèåì
êíîïêè Ò1).

4.1.1 Èíäèêàöèÿ ðåæèìîâ ðàáîòû ëàìïàìè 7 - 0

Ëàìïà 0 Ïîêàçûâàåò âèä îòêëþ÷åíèÿ (ïî êðóòÿùåìó ìîìåíòó èëè ïóòåâîå)
â ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ (ãîðèò â ñëó÷àå îòêëþ÷åíèÿ ïî êðóòÿùåìó
ìîìåíòó)

Ëàìïà 1 Ïîêàçûâàåò êîëè÷åñòâî ðàçðÿäîâ ÷åòíîñòè ïðîòîêîëà Modbus
(ãîðèò â ðåæèìå No Parity). Ïîääåðæèâàþòñÿ òîëüêî ðåæèìû No
Parity è Even Parity. Ðåæèì Odd Parity íå ïîääåðæèâàåòñÿ.
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1

1

1

2

1 1 16

6

6 4

Ðèñ. G: Ïëàòà èíòåðôåéñà Modbus

X7

X8 Modbus X11 X12 X10

Ïåðåêëþ÷àòåëü S1
(ïîä çàùèòíîé ïëàñòèíîé) íàæàòü

êíîïêó

T1
T2
T3

Ëàìïû: 7 6 5 4 3 2 1 0 L1 L2 L3 L4

Èíäèêàöèÿ ðåæèìîâ ðàáîòû

Ëàìïà Âèäû ñáîåâ Ôóíêöèÿ

Ëàìïà ãîðèò Ëàìïà íå ãîðèò

Ðåæèì

àäðåñà

öèè

Ðåæèì

ñêîðîñòè

ïåðåäà÷è

0 (êðàñíàÿ) ïî êðóòÿùåìó ìîìåíòó ïóòåâîå 1 1
1 (êðàñíàÿ) íå ÷åòíîå ÷åòíîå 2 2
2 (êðàñíàÿ) 2 Stopbits 1 Stopbit 4 4
3 (êðàñíàÿ) îáìåí äàííûìè íåò îáìåíà äàííûìè 8 8
4 (êðàñíàÿ) ñîñòîÿíèå (ìèãàåò) 16 –
5 (êðàñíàÿ) øèíà àêòèâíà øèíà íå àêòèâíà 32 –
6 (êðàñíàÿ) ìåñòíûé ñáîé ìåñòíîãî ñáîÿ íåò 64 –
7 (êðàñíàÿ) íå ãîðèò ãîðèò ìèãàåò



Ëàìïà 2 Ïîêàçûâàåò êîëè÷åñòâî ñòîïîâûõ ðàçðÿäîâ (1 èëè 2) (ãîðèò â
ðåæèìå 2 Stopbits).

Ëàìïà 3 Ìèãàåò ïðè êàæäîì ïîëó÷åíèè ñèãíàëà, êîòîðûé ïîääåðæèâàåòñÿ
ïðèâîäîì.

Ëàìïà 4 Èíäèêàöèÿ ðåæèìîâ:
- ìèãàåò ñ 1-ñåê. òàêòîì â îñíîâíîì ðåæèìå (0,5 ñåê. ãîðèò, 0,5 ñåê.

íå ãîðèò)
- ãîðèò íåïðåðûâíî â ñëó÷àå ñáîÿ èíèöèàëèçàöèè
- ìèãàåò äâàæäû ïðè âêëþ÷åíèè ôóíêöèè îòêàçîáåçîïàñíîñòè Fail

Safe
Ëàìïà 5 ìèãàåò ïðè êàæäîì ïîëó÷åíèè ñèãíàëà, îáíàðóæåííîì â øèíå
Ëàìïà 6 Ñèãíàëèçàöèÿ ñîñòîÿíèÿ ïðèâîäà:

- ìèãàåò 1 ðàç: íàðóøåíèå òåìïåðàòóðíîãî ðåæèìà
- ìèãàåò 2 ðàçà: ñáîé â ñåòè
- ìèãàåò 3 ðàçà: ñáîé TSO
- ìèãàåò 4 ðàçà: ñáîé TSC
- ìèãàåò 5 ðàç: ïèòàíèå 24 Â > 28,3 Â èëè <18 Â

Ëàìïà 7 ïîêàçûâàåò ðåæèì íàñòðîéêè:
íå ãîðèò: DEFAULT MODE
ãîðèò: ADDRESS MODE
ìèãàåò: BAUDRATE MODE

4.1.2 Èíäèêàöèÿ ñîñòîÿíèÿ ñèñòåìû. Ëàìïû L1 – L4

Ëàìïà L1 ïîêàçûâàåò ñîñòîÿíèå ïðèâîäà. Ïðèâîä ãîòîâ ê ðàáîòå, åñëè ëàìïà
L1 ãîðèò.

Ëàìïû L2 - L4 ãîðÿò, êîãäà ïðèâîä ÷åðåç øèíó ïîëó÷àåò è îáðàáàòûâàåò
ñèãíàë íà âûïîëíåíèå ïîâîðîòà. Âîçìîæíû ñëåäóþùèå êîìáèíàöèè:
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Èíäèêàöèÿ ñîñòîÿíèÿ ñèñòåìû

L1 (êðàñíàÿ) Ñèñòåìà â ðàáî÷åì ñîñòîÿíèè (ÖÏÓ ôóíêöèîíèðóåò)
L2 (êðàñíàÿ) Ïðèâîä äâèãàåòñÿ â ñòîðîíó ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ
L3 (êðàñíàÿ) Ïðèâîä äâèãàåòñÿ â ñòîðîíó ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ
L4 (êðàñíàÿ) íå ïðèìåíÿåòñÿ

Èíäèêàöèÿ ðåæèìîâ ðàáîòû

Ëàìïà 4 Ëàìïà 3 Ëàìïà 2 Ôóíêöèÿ

íå ãîðèò íå ãîðèò íå ãîðèò äâèæåíèÿ íåò

íå ãîðèò íå ãîðèò ãîðèò õîä â íàïðàâëåíèè ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ

íå ãîðèò ãîðèò íå ãîðèò Õîä â íàïðàâëåíèè ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ



4.2 Ïðîâåðêà è íàñòðîéêà ïåðåêëþ÷àòåëÿ íà ëîãè÷åñêîé ïëàòå

Íàñòðîéêà ëîãè÷åñêîé ïëàòû âûïîëíÿåòñÿ íà çàâîäå ñîãëàñíî òðåáîâàíèÿì
çàêàç÷èêà.
Ëîãè÷åñêàÿ ïëàòà ðàñïîëîæåíà ïîä ïëàòîé Modbus.

Íàñòðîéêó âèäà îòêëþ÷åíèÿ â ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ
íåîáõîäèìî âûïîëíèòü îäíîâðåìåííî è íà ïëàòå Modbus
(ëàìïà 0 ïîêàçûâàåò ðåæèì Default Mode, ðèñ. G, ñòð. 16),
è íà ëîãè÷åñêîé ïëàòå (ïåðåêëþ÷àòåëü S1-2).
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S3-2:
Îòêëþ÷åíèå â ïîëîæåíèå
ÎÒÊÐÛÒÎ.
Ïîëîæåíèå ïåðåêëþ÷àòåëÿ
íå èìååò çíà÷åíèÿ.
Ïðè óïðàâëåíèè ÷åðåç Modbus
îòêëþ÷åíèå â êîíå÷íîì
ïîëîæåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ âñåãäà
îñóùåñòâëÿåòñÿ ïóòåâûì
âûêëþ÷àòåëåì.

Ïîëîæåíèå 1:
Îòêëþ÷åíèå ïóòåâûìè
âûêëþ÷àòåëÿìè â ïîëîæåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ

Ïîëîæåíèå 2:
Îòêëþ÷åíèå ìîìåíòíûìè
âûêëþ÷àòåëÿìè â ïîëîæåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ

S3-2

S1-2

S2-2

Ðèñ. H: ëîãè÷åñêàÿ ïëàòà

Ïåðåêëþ÷àòåëü DIP S2-2: Ïðîãðàììèðîâàíèå

(ÂÊË = íàæàòî)

íàïðàâëåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ íàïðàâëåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ

Ðåæèì ñàìîòîðìîæåíèÿ
ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ

Ðåæèì ñàìîòîðìîæåíèÿ ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ
çàïðåùåí!

Òîë÷êîâûé ðåæèì
ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ

Ðåæèì ñàìîòîðìîæåíèÿ
ÌÅÑÒÍÛÉ

Òîë÷êîâûé ðåæèì
ÌÅÑÒÍÛÉ

Ïðåðûâàòåëü ñâåòîñèãíàëà
(ìîäèô.)

Áëèíêåð äîëæåí áûòü
âûêëþ÷åí!

Áëèíêåð âûêëþ÷åí:

Ñáîé êðóòÿùåãî ìîìåíòà:
îòêëþ÷åíèå ïî êðóòÿùåìó
ìîìåíòó (ïåðåä êîíå÷íûì
ïîëîæåíèåì) â îáùåì
ñèãíàëå ñáîÿ
(â èíòåðôåéñå ïîëåâîé
øèíû íå ïðèìåíÿåòñÿ)

âõîäèò íå âõîäèò

Òàáëèöà 5



5. Ïðèëîæåíèå À Ñïðàâî÷íàÿ ëèòåðàòóðà

1. Ïðîòîêîë Modicon:
Ñïðàâî÷íèê PI-MBUS-300

2. http:/ www.modbus.org
Modbus Application Protocol Specification
Modbus over serial line specification and implementation guide

6. Ïðèëîæåíèå Â Ïîäêëþ÷åíèå ýêðàíèðîâàííîãî ïðîâîäà äëÿ AUMA MATIC AMExB/
AMExC 01.1

Ýêðàíèðîâàííóþ çàùèòó ïðîâîäà ïîëåâîé øèíû, ðàçäåëèâ ïî äèàìåòðó,
ñîåäèíèòå ñ ñîîòâåòñòâóþùèì êàáåëüíûì ðàçúåìîì.

Ðåêîìåíäóåìûå êàáåëüíûå ðàçúåìû: íàïðèìåð, WAZU-EMV/EX ôèðìû
Hugro (ñìîòðè www.hugro-gmbh.de).
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Ïðåäìåòíûé óêàçàòåëü

Â

Âîëíîâîå ñîïðîòèâëåíèå 12

Ä

Äàò÷èê ïîëîæåíèÿ (RWG) 7
Äèàìåòð ïðîâîäà (êàáåëü øèíû) 12

Ç

Çàâîäñêàÿ òàáëè÷êà 8
Çàùèòà îò áðîñêîâ íàïðÿæåíèÿ 6
Çàùèòíàÿ ðàìà 8

Ê

Êàáåëü øèíû 11,12

Í

Íàñòåííûé äåðæàòåëü 7

Î

Îáùèé ñèãíàë ñáîÿ 18
Îãðàíè÷èòåëü êðóòÿùåãî ìîìåíòà 7
Îêîíå÷íûå íàãðóçêè 5
Îòêëþ÷åíèå 18

Ï

Ïîãîííàÿ åìêîñòü 12
Ïîãîííîå ñîïðîòèâëåíèå 12
Ïîäêëþ÷åíèå ê ñåòè 4
Ïîäêëþ÷åíèå ìîòîðà 10
Ïîäêëþ÷åíèå øèíû 11
Ïðåäóïðåæäåíèÿ 3
Ïðåðûâàòåëü ñâåòîñèãíàëà 18

Ð

Ðåæèì ñàìîòîðìîæåíèÿ 18
Ðåêîìåíäóåìûå êàáåëè 12

Ñ

Ñå÷åíèå ïðîâîäà (êàáåëü øèíû) 12
Ñîåäèíèòåëüíàÿ ïëàòà 5
Ñïðàâî÷íàÿ ëèòåðàòóðà 19

Ò

Òåõíèêà áåçîïàñíîñòè 3
Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè 9
Òåõîáñëóæèâàíèå 3
Òîë÷êîâûé ðåæèì 18

Ø

Øòåêåðíûé ðàçúåì 8,9

Ý

Ýêðàíèðîâàíèå (êàáåëü øèíû) 12
Ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå 3,4

Èíôîðìàöèÿ â èíòåðíåòå: Ìîíòàæíóþ ñõåìó, âåäîìîñòè èñïûòàíèé è äðóãóþ èíôîðìàöèþ ïðèâîäà
ìîæíî çàãðóçèòü ÷åðåç èíòåðíåò. Äëÿ ýòîãî íåîáõîäèìî óêàçàòü íîìåð çàêàçà
èëè íîìåð ïîðó÷åíèÿ (ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó).
Àäðåñ âåáóçëà: http://www.auma.com



www.auma.com

Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ î ïðîäóêòàõ AUMA ñìîòðèòå â èíòåðíåòå:
Y004.018/009/ru/1.05

Åâðîïà
AUMA Riester GmbH & Co. KG

Factory Müllheim
DE-79373 Müllheim
Tel +49 7631 809 - 0
riester@auma.com
www.auma.com
Factory Ostfildern-Nellingen
DE-73747 Ostfildern
Tel +49 711 34803 - 3000
riester@wof.auma.com
Service Centre Cologne
DE-50858 Köln
Tel +49 2234 20379 - 00
Service@sck.auma.com
Service Centre Magdeburg
DE-39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0
Service@scm.auma.com
AUMA Armaturenantriebe GmbH
AT-2512 Tribuswinkel
Tel +43 2252 82540
office@auma.at
www.auma.at
AUMA (Schweiz) AG
CH-8965 Berikon
Tel +41 566 400945
RettichP.ch@auma.com
AUMA Servopohony spol. s.r.o.
CZ-10200 Praha 10
Tel +420 272 700056
auma-s@auma.cz
www.auma.cz
OY AUMATOR AB
FI-02270 Espoo
Tel +35 895 84022
auma@aumator.fi
AUMA France
FR-95157 Taverny Cédex
Tel +33 1 39327272
stephanie.vatin@auma.fr
www.auma.fr
AUMA ACTUATORS Ltd.
GB- Clevedon North Somerset BS21 6QH
Tel +44 1275 871141
mail@auma.co.uk
www.auma.co.uk
AUMA ITALIANA S.R.L.
IT-20023 Cerro Maggiore Milano
Tel +39 0331-51351
info@auma.it
www.auma.it
AUMA BENELUX B.V.
NL-2314 XT Leiden
Tel +31 71 581 40 40
office@benelux.auma.com
www.auma.nl
AUMA Polska Sp. z o.o.
PL-41-310 Dabrowa Górnicza
Tel +48 32 26156 68
R.Ludzien@auma.com.pl
www.auma.com.pl
OOO Priwody AUMA
RU-141400 Moscow region for mail:
124365 Moscow a/ya 11
Tel +7 495 221 64 28
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru
ERICHS ARMATUR AB
SE-20039 Malmö
Tel +46 40 311550
info@erichsarmatur.se
www.erichsarmatur.se
GRØNBECH & SØNNER A/S
DK-2450 København SV
Tel +45 33 26 63 00
GS@g-s.dk
www.g-s.dk

IBEROPLAN S.A.
ES-28027 Madrid
Tel +34 91 3717130
iberoplan@iberoplan.com
D. G. Bellos & Co. O.E.
GR-13671 Acharnai Athens
Tel +30 210 2409485
info@dgbellos.gr
SIGURD SØRUM A. S.
NO-1301 Sandvika
Tel +47 67572600
post@sigurd-sorum.no
INDUSTRA
PT-2710-297 Sintra
Tel +351 2 1910 95 00
jpalhares@tyco-valves.com
MEGA Endüstri Kontrol Sistemieri Tic. Ltd. Sti.
TR-06460 Övecler Ankara
Tel +90 312 472 62 70
megaendustri@megaendustri.com.tr
CTS Control Limited Liability Company
UA-02099 Kiyiv
Tel +38 044 566-9971, -8427
v_polyakov@cts.com.ua

Àôðèêà
AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA-1560 Springs
Tel +27 11 3632880
aumasa@mweb.co.za
A.T.E.C.
EG- Cairo
Tel +20 2 3599680 - 3590861
atec@intouch.com

Àìåðèêà
AUMA ACTUATORS INC.
US-PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-AUMA (2862)
mailbox@auma-usa.com
www.auma-usa.com
AUMA Chile Respresentative Office
CL- Buin
Tel +56 2 821 4108
aumachile@adsl.tie.cl
LOOP S. A.
AR-C1140ABP Buenos Aires
Tel +54 11 4307 2141
contacto@loopsa.com.ar
Asvotec Termoindustrial Ltda.
BR-13190-000 Monte Mor/ SP.
Tel +55 19 3879 8735
atuador.auma@asvotec.com.br
TROY-ONTOR Inc.
CA-L4N 5E9 Barrie Ontario
Tel +1 705 721-8246
troy-ontor@troy-ontor.ca
MAN Ferrostaal de Colombia Ltda.
CO- Bogotá D.C.
Tel +57 1 401 1300
dorian.hernandez@manferrostaal.com
www.manferrostaal.com
PROCONTIC Procesos y Control Automático
EC- Quito
Tel +593 2 292 0431
info@procontic.com.ec
IESS DE MEXICO S. A. de C. V.
MX-C.P. 02900 Mexico D.F.
Tel +52 55 55 561 701
informes@iess.com.mx
Corsusa S.A.C.
PE- Miralflores - Lima
Tel 00511444-1200 / 0044 / 2321
corsusa@corsusa.com
www.corsusa.com
PASSCO Inc.
PR-00936-4153 San Juan
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