MaBe Drehantriebe AUMA NORM
Dimensions multi-turn actuators AUMA NORM
OcHoBHbIe pa3mepbl anekTponpusogos AUMA NORM

SAExC 07.1 - SAExC 16.1
SAREXxC 07.1 - SARExC 16.1

Mit AUMA Drehstrommotor und explosionsgeschiitztem Steckverbinder
With AUMA 3-phase AC motor and explosion-proof plug/socket connector
C AUMA TtpexcasHbim ABUraTenem 1 B3pbiBO3alUULLEHHbIM NOAKIOYeHUeM
Schutzrohr fir steigende Spindel 2 3)
Protection tube for rising valve stem 2%
3alnTHbIN KOXYX ANA NOAHAMAOLIETO

Platzbedarf zum Ausbau
Space required for removal

MpocTpaHCTBO ANA AeMoHTaXxa

Standard KP:

Ex- Steckverbinder mit
Klemmenplatte
Ex-plug/socket connector
with terminal board
Ex-LiTeKepHbIil pasbem ¢
KIeMMHOi KONoAKOMN

QD"

Unterkante SA ohne Abtrieb A

Base of SA without output drive A
HwxHAA rpaHb SA 663 MpucoeavHY-

TernbHow chopmbl A

wnuHaena 239

Platzbedarf zum Ausbau/Space required for removal/
MpocTpaHCcTBO ANA AeMOHTaxa

CMOTPOBOS OKOLLKO OJ1A MeXaHU4eckoro

yKasarena nonoxeHuA 2

E
Ausflihrung fur nicht steigende Spindel
Version for non-rising valve stem
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Option KPH:

Ex- Steckverbinder mit
Klemmenplatte
Ex-plug/socket connector
with terminal board
EX-LUTEKePHbIN pagbem ¢
KIIeMMHOU KO10AKON
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Option KES:

Ex- steckbarer Klemmenanschluss

Ex-plug-in

terminal connection

Ex-wTencensHoe knemMmHoe

noAaKmnoye

Anschlussformen nach EN ISO 5210, DIN 3210, DIN 3338, Maf3e siehe Folgeseite

H1e

c1? c2 c3 Output drives according to EN ISO 5210, DIN 3210, DIN 3338, dimensions see next page
MpucoeamHuTenbHble chopmbl cornacHo EN 1ISO 5210, DIN 3210, DIN 3338; pa3vepbl cMOTpUY Ha
- ‘ obpaTHOI CTOpoHe
S
e Handradwelle 1) genaues MaB je nach verwendetem Motor
( b Handwheel shaft 2) nur auf besondere Bestellung
™ Ban maxoBuyka 3) in Stufen von je 100 mm Lange
b 4) Stahlpanzerrohrgewinde nur auf Bestellung
3 - 1) exact dimensions according to motor used
m T@h - 2) only if ordered additionally
- 3) in steps of 100 mm length each
U L—U 4) steel conduit threads only if ordered
Platzbedarf zum Ausbau 1) TOYHbI pasmep B 3aBMCUMOCTU OT ABuraTens
Space required for removal L a 2) TONbLKO MO CrieLManbHOMY 3aKasy
MpocTparcTso ana o ! 3) rpapauma AnvH 100 MM
ASMOHTaKA T @ 4) Tpy6Has peabba TOMbKO N0 3aKasy
MaB Drehantrieb Typ / multi-turn actuator type / Tunopasmep anekTponpusopa
Paamepb! SAEXC 07.1 | SAExC07.5 | SAExC10.1 | SAExC14.1 | SAExC14.5 | SAExC16.1
SARExC 07.1 | SARExC 07.5 | SARExC 10.1 | SARExC 14.1 | SARExC 14.5 | SARExC 16.1
END'I?\I%g%O’ F 07 (F10/GO0) |F07 (F10/G0)| F 10 (GO) F 14 (G1/2) F 14 (G1/2) F 16 (G3)
A1 40 40 50 63 63 80
A3 179 179 179 189 189 189
A4 103 103 103 117 117 122
A7 183 183 183 193 193 193
A8 174 174 174 184 184 184
B1 237 237 247 285 285 307
B2 62 62 65 90 90 115
B3 364 364 364 374 374 374
B4 279 279 279 289 289 289
c1? 265 265 282 384 384 510
c2 186 186 191 235 242 260
C3 63 63 63 94 94 94
@ D max 101 101 121 153 153 190
gD1 160 160 200 315 400 500
gbD2 Gi1h" Gi1" G2" G2%" G21" G3"
gD3 42 x 3,3 42 x 3,3 60 x 3,7 76 x 8,7 76 x 3,7 89 x4,.1
gD4 20 20 20 25 25 25
E 115 115 115 115 115 115
F 115 115 115 150 150 150
G 150 150 150 150 150 150
H1 78 78 80 110 110 130
H2 239 239 239 249 249 249
H4 155 155 168 213 213 253
L 20 20 24 38,9 45,8 45,8
P19 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5/ Pg 21 M25x1,5/ Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5/ Pg 21
p2Y M32x1,5/ Pg 29 M32x1,5/ Pg 29 M32x1,5/ Pg 29 M32x1,5/ Pg 29 M32x1,5/ Pg 29 M32x1,5/ Pg 29
P3Y M20x1,5/Pg 13,5 M20x1,5/Pg 13,5 M20x1,5/Pg 13,5 M20x1,5/Pg 13,5 M20x1,5/Pg 13,5 M20x1,5/Pg 13,5
BB min 180 180 180 180 180 180
HH min 60 60 60 60 60 60
HH1 min. 130 130 130 130 130 130
Ja 20e7 20e7 20e7 307 3017 3017
b 6 6 6 8 8 8
gdi 90 (125) 90 (125) 125 175 175 210
gd2 {8 55 (70/60) 55 (70/60) 70 (60) 100 100 130
gd3 70 (102) 70 (102) 102 140 140 165
d4 4xM8(4xM10) 4xM8(4xM10) 4xM10 4xM16 4xM16 4xM20
h 3 3 3 4 4 5
t 22,5 22,5 22,5 33 33 33

Durch die Weiterentwicklung bedingte Anderungen bleiben vorbehalten. Mit Erscheinen dieses Datenblattes verlieren friinere Ausgaben ihre Giiltigkeit.
We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous data sheets become invalid with the issue of this data sheet.
B03MOXHbI He3Ha4UTeNbHbIe U3MEHEHNA, CBA3aHHbIE C YCOBEPLLIEHCTBOBaHVEM n3aenuii. C NnoABNEHNEM 3TOro M3AaHNA TEPAIOT CBOIO AENCTBUTENbHOCTb BCE NpeAblayLune U3aaHnA.
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SAExC 07.1 - SAExC 16.1
SAREXxC 07.1 - SARExC 16.1

Anschlussformen nach
Output drives according to
MpucoeguHuTtenbHblie hopMbl COrnacHoO

EN ISO 5210
DIN 3338
DIN 3210

AUMA Drehantrieb Typ

Anschlussformen MaBe AUMA multi-turn actuator type
Iglléﬁélégﬁgl/ﬁﬁTeanble hopmbl gggl\enggflns Tunopasmep anektponpusoaa AUMA
SAExC 07.1/5 |SAExC 10.1|]SAExC 14.1/5|SAExC 16.1
i EN DIN
Gevindebuchse s DN I Fo7 [ F10 | Go | Fi0| GO | F14 |G1/2|F16] G3
Pesb6oBan BTyNKa Zd5 F max. kN 40 40 40 70| 70 160 250
J di1 90 | 125 | 125 | 125 | 125 175 210
Form / type / chopua @ d2 f8 55 | 70 | 60 | 70| 60 100 130
EN 1SO 5210 A T | 0 d3 70 [ 102 | 102 |102 | 102 140 165
DIN 3210 A o § ﬁ\ d4 M8 I[M10 (M 10 [M10M 10 M 16 M 20
2l [ * 2 d5 28 | 30 | 30 | 42| 42 60 80
a1 z e ~— |@ d6 max. 26 | 26 | 26 | 40| 40 57 75
a = " pa g 40 | 40 | 40 | 50 50 65 80
A Zxdd | | eod h 3| 8] 3| 3| 3 4 5
I ) gdi
\ \ ¥ h3 12 15 15 15 15 25 30
o | @ Fnax & L 37 | 37 | 37 | 47| 47 60 75
Z 4 4 4 4| 4 4 4
Anordnung der Schraubenlécher d4 Gewicht
arrangement of holes d4 weight kg 1 ’1 1 ’3 1 ’3 2,8 2,8 6,8 11 7
PacnonoxeHne oTBepcTui d4 Bec
Steckbuchse ¥ ! bJS9o1 8 12 12 121 12 18 o)
glug sleeve ® N i @ d7 H9 28 42 42 42 | 42 60 80
FCTaBHz/'IH BTVJ'I;(EE13 :i @ d7 min. 20 30 30 30| 30 45 60
orm / type / coopma £ h3 12 | 13 | 13 25 30
ENISO 5210 B1=0 d7 = 151 15
ENISO5210 B2< @d7>@d7min. o 85 | 45 | 45 | 45 45 €S 80
DIN3210 B =0 d7 : t 31,3 | 453 | 45,3 [453 453 64,4 85,4
Fehlende Masse siehe Form A
missing dimensions refer to output drive A 5| A :t
OTcyTcTBYOWYME pa3mepbl cM. hopma A <
Bohrung mit Nut bJS91 5 6 6 6 6 8 12
b ith ke
OToepcTie & nasom @ d10 H9 16 | 20 | 20 | 20| 20 30 40
Form / type / bopma @ dy max. 20 30 30 30| 30 45 60
ENISO 5210 B3=0d10 ¢ k h3 12 13 13 15| 15 25 30
EN SO 5210 B 4= O dy L1 35 | 45 | 45 | 45| 45 65 80
DIN3210  E =0d10 th 183 | 228 | 228 228228 33,3 43,3
Fehlendg Masse siehfe Form A drive A - Gewicht
jssing di ! to output dri oo 7 i
iy dmensors oo U g, 2l €1 wght ko | 01 01| 01[04 04| 1 24
Klauenkupplung ¥ b1 H11 14* 14 14 14 | 14 20 24
zogacféfé’é’ggj brad Jﬂ O d11 H11 28* 28 28 28 | 28 38 47
%)
Y Y Odiimin. | - | 20 | 20 | 20| 20 30 40
2 (WL @ d11 max.d| — 42 | 42 | 42| 42 60 80
Form / type / hopma TE @ d12 40* | 55 | 55 | 55| 55 80 100
DIN3338 C =@ d11 odi2 h3 12 13 13 15 15 25 30
h11 7 7 7 7 7 8 10
. [N
Fehlende Masse siehe Form A i ‘E
missing dimensions refer to output drive A /]
OTcyTcTBYIOWME pa3mepbl cM. hopma A V
Wellenende (Bei Neukonstruktionen nicht verwenden!) @ d8 g6 - - 20 - 20 - 30 - 40
shaft coupling (Do not use for new designs!) b3 h9 — — 6 — 6 — 8 — 12
B ~
Kg:(;,cg;ﬁn :;1'1)1 (He MPUMEHATb AA HOBbIX , y h3 — — 13 — 15 _ o5 _ 30
= L2 - - 15| - | 15| - 2 | -] 3
£ ¢ % L3 - - 45 | - | 45| - 63 | - | 80
Form / type / hopma | L4 - - 50 - S0 = 70 — | 90
DIN 3210 D 3 3 o L5 - - 5 | — | 55| - | 76 | — | 97
t2 - - |o25| - 225 - 33 | - | 43
of
fn?:;;r;d;ryeissisnssiigfir':tg r(;ztzut drive A @ 8 Ggyvi;;pt K 4 7 >
OTcyTCTBYlOWME pa3mepbl cM. hopma A t2 :;ég 9 - - 0, - 0, - -143

1) MaBe abhangig von @ d7/ @ d10, siehe DIN 6885 T 1/ Dim. depend on @ d7/@ d10, refer to DIN 6885 T1/ pa3mepbl, 3aBucAlume ot @ d7/ @d10, cmotpu DIN 6885 T 1
2) bei steigender Spindel @ d11 max.= @ d5 bei Form A / for rising valve stem @ d11 max.= @ d5 of type A / ¢ nogHumatowmm wnrkeaenem @ d11 makc.= @ d5 chopmbl A

3) Gewichtim Antrieb enthalten / Weight included in actuator /exoauT B BEC NprBOAa

* MaBe auBerhalb DIN 3338/ Dimensions outside DIN 3338/ paamepbi He cooTBeTcTBYtOT DIN 3338
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